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SANEZ00 Grasp

pro 3D sber a podavani

3D system pro jakekoli komponenty Adaptivni Al & strojové vidéni
Vypocita uplnou trajektorii robota Snadno si poradi s lesklymi dily

Snadna integrace za jeden den Jedna velikost vyhovuje vsem




Vhodny pro jakoukoli soucastku

Funguje jako par oci. Nepotrebujete projektory ani lasery.
ldealni pro kovove, obrabené, lesklé nebo matneée dily
a sceny s vice ruznymi materialy v zornem poli.

v/ GRASP je univerzalni pro vsechny dily

libovolne velikosti od 5 mm vyse,
s geometrickymi nebo komplexnimi tvary.

v~ Dokaze si poradit s sirokou skalou povrcht dild, vcetne:

\
velice leskle |
A

tmave / matne

transparentni \\\ obalené folii

obrabene

natrene / pokryte

Plug-and-Play

e umoznuje rychlou a snadnou Integraci
e zprovozneni nasledujici pracovni den



Automaticky vypocita cele trajektorie

e vytvari trasy od zacatku do konce behem chodu
e umi navadet z finalni pozice primo dovnitr bedny
e zna pozicl uchopu — ortentovane umistovani

Vyhyba se prekazkam a kolizim

o gripper robotické rameno
e uchopeny dil bedny

e robotické rameno &-} bunkove ramy

e koncovy efektor ostatni prekazky
&

drzaky a kabelaz




@ Jedna velikost vyhovuje vsem

Univerzalni pro kontejnery vsech velikosti
Od malych prepravek po sitove palety
Poradi st 1 s velmi malymi dily ve velkych kontejnerech

1200 mm

Vysoka hloubka ostrosti

' Pracovni vzdalenost

l 350 mm

Hloubka ostrosti

az 2150 mm

2500 mm




Muze bgt namontovan staticky nebo na robota

Vyhody pri namontovani na robota

mensi pocet obstrukcri a okluzi

presnejsi akvizice a sbhirani

bez potreby bezvibracnich ramu a drzak

umi sbirat z velkych nebo z nekolika kontejneru

neomezena hloubka ostrosti, zvlada hluboke bedny

VZDY zaostreno

Systém SANEZOO dokaze presne sbirat dily z horni
| spodni casti velmi hlubokych kontejnerd. Obraz zGstava

dokonale ostry diky konstantni pracovni vzdalenosti.

3
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Porovnani vstupnich 3D technologii

SANEZOO ToF Strukturovane svetlo Laser Stereo
Rozliseni & FaV Skalovatelné  Omezené Omezené Skalovatelné Skalovatelné
Zrcadlove povrchy 0 @ ® @ e
Obrabéne povrchy e @ 2 @
Lakovane povrchy @ D D @
Tmave a matneé povrchy - ® @ e

Povrchy bez textury

Konzistentne spolehlivy
ve vsech svetelngych podminkach

od uplné tmy po primé slunecni svetlo
/Jb Neovlivneny rozdilnosti svetelnych podminek, zarucuje

stabilitu ve dne i v noci, | pri extrémni svetelnosti nebo tme.



Detailni a presna 30D rekonstrukce

| na velmi lesklych dilech

3D point cloud je soubor bodu v trojrozmernem prostoru, ktery reprezentuje celou scénu.

Kazdému oznacenému bodu jsou prifrazeny tri souradnice (x, y, z) na zakladé jeho polohy v 3D
prostoru. Tyto body dohromady tvori cloud podobny reprezentaci objektu nebo sceny,

kde kazdy bod v cloudu odpovida urcitemu mistu.



Vypocetni pipeline

Ziskani sceny

= obrazy

30D rekonstrukce

30 point cloud

Detekce dilu

Nalezene dily

Analyza dosahu

Uchopitelne dily

Bezkolizni trajektaorie
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pro rychle a jednoduché nastaveni
uceni novych dilt

vizualizace

©v) ' Rychla integrace

., Doba integrace (vcetne rozbaleni, instalace
a nastaveni aplikace): 1-4 hodiny.

e Integrace obsahuje nasledujici kroky:

Instalace 3D kamery a priruby na adapter
Kalibrace 3D kamery
Nahrani SANEZOO knithovny do kontroléru robota

Kroky pro nastaveni integrace:

O O W X»

. Nahrani CAD modelu nebo zjednoduseného CAD modelu dilu a bedny
II. Vybér robota (nebo definice nového robota)
lIl. Vyber gripperu
I\V. Nahrani modelu prsta)
V. Definice scény nebo nahrani roboticke bunky
V1. Definice uchopovacich bodu na dilu
VIl. Definice bodl umistéeni
VIII. Definice signalt pro integraci PLC



Automobilovy
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Typicke pripady pouZziti

sbirani dild pro produkcni linky a prepravni pasy
nakladani a vykladani strojt
kontrola kvality a trideni dild
znaceni laserem
sestavovani a montaz
baleni na miru

Prumyslova odvetvi

prumysl

Kovovyroba
a slevarenstvi

PInicil strediska



Podpora jakehokoli vgrobce robotu

Ul KUKA Srivsu FANUC

Shibaura Machine B4 Kawasaki

b wmsmsn yaskawA (@ nachi

VAU

0 O Integraci dalsich robotd lze realizovat pomoci otevieného
f protokolu SANEZOO TCP/IP a rozhrani APl (Aplikacni
programovaci rozhrani), ktere zpristupnriuje uplne trajektorie.
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TEACH
: | CAMERAS
TO THINK

+420 721 966 366

europe@sanezoo.com

Vinena 7
602 00 Brno, Czechia

Sane products — Insane performance

WWW.Sanezoo.Ccom




